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9.3.9.	 SPOS (Safe position) - Réglage de la position de sécurité

Indication de la position de sécurité (0,0 ... 100,0 %), réglée en cas de sélection d’un signal normalisé d’entrée de 
4 ... 20 mA et si le signal d’entrée de 4 mA n’est pas atteint.

Figure 25 :	 SPOS (Safe position) - Réglage de la position de sécurité

Le signal normalisé 4 ... 20 mA permet de façon exclusive la détection d’une erreur lorsque la valeur d’entrée 
tombe en dessous de 4 mA. Dans ce cas, il est possible de déterminer quelle valeur de courant doit être 
réglée (par exemple 50 %)

9.3.10.	 dAtA (Data) - Upload et Download de paramètres de l‘unité 
de commande à l‘appareil de base

Cette fonction est pour transmission de données d’une unité de commande et plusieurs appareils de base. Après 
monter de l’unité de commande les données sont transmis à l’appareil de base.

Cette fonction est seulement disponible en exécution avec connecteur.

Figure 26 :	 dAtA (Data)

uPLd (upload)

Lors de le «upload» les paramètres de l’appareil de base sont transmis à l’unité de commande. La mémoire de l’unité 
de commande est effacée puis les données importante de l’appareil de base y sont inscrites. À la fin le display 
affiche «rdY» (Ready). Si les données ne sont pas transmises correctement vers l’unité de commande le display 
affiche «Err» (Error).
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dnLd (download) 

Lors de le «download» les paramètres enregistrée dans la mémoire de l‘unité de commande sont transmis à l‘appareil 
de base. C‘est seulement possible s‘il y en a de même version (transmettre les données d‘une version 200 - 1000 
mA à une version 500 - 2000 mA n‘est pas possible). À la fin le display affiche „rdY“ (Ready). Si les données ne 
sont pas transmises correctement vers l‘unité de commande le display affiche „Err“ (Error).

9.3.11.	 END

Pour quitter le niveau de menu correspondant, sélectionner la fonction du menu END à l’aide des touches fléchées.

Les réglages effectués sont mémorisés lorsque vous quittez le menu de configuration.
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Figure 27 :	 End

9.4.	 Réglages d’usine du régulateur électronique

Fonction de menu Réglage d’usine Observation

InP 0 ...10 V Signal d'entrée 0 ...10 V 
sélectionné

Out / VALV - - - - Pas de vanne sélectionnée

Out / VAdJ OFF Syntonisation précise manuelle de 
la fréquence de vanne inactive

Out / AdJ LO: 2 mA

HI: 200 mA

Ces valeurs sont modifiées par la 
sélection d'une vanne

deLY LO: 0,0 s

HI: 0,0 s

Fonction de rampe inactive

Cut LO: 2,0 % Déclenchement du point zéro actif 
2 %

PArA SEt2 Set 2 des paramètres du régulateur 
sélectionné

Addr 0 Adresse 0 pour la communication 
sérielle sélectionnée

SPOS 0,0 % Position de sécurité 0 % si les  
4 mA ne sont pas atteints (en cas 
de sélection du signal d'entrée 
4-20 mA) sélectionnée
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